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26.2 HLAVNI NOVINKY SOFTWAROVE VERZE
Nove ve verzi 26.2-72.1.36:

Vylep3eni / opravy ActiveTarget®

e Vylepseno skladani sektorl (sector stitching) tim, Ze ActiveTarget nyni mlze vyuZivat
zdroj dat o teplote poskytovany siti.
e Opraven probléem s castecnym vykreslovanim dat v rezimu Scout, ktery byl pritomen ve

verzi 26.1.
Dalsi opravy
e Opraven problem, kdy se prekryv hloubky sonaru zobrazoval jako ,,---", pokud vybrany

zdroj nebyl viditelny na displeji MFD.
 Opraven problém s restartovanim jednotek HDS Live pfi otevieni panelu Ghost® 360.

LOWRANCE






ACTIVETARGET®

* ActiveTarget® potiebuje spravny typ vody a piesnou teplotu vody pro vypocet rychlosti zvuku, aby mohl
vykreslovat co nejcistSi obraz a nejplynulejsi skladani sektor( (stitching).

e \/ybér spravného typu vody (sladka nebo sland) béhem nastaveni je klicovy pro optimalni vykon.

* Teplota vody je mérena sondou ActiveTarget. Protoze je sonda Casto vytahovana a znovu spoustéena, teplota
nemusi na zacatku odpovidat skutecné teploté vody. Tento rozdil miZze docasné zpusobit viditelné artefakty ve
skladani obrazu nebo sniZzenou ostrost obrazu.

Coje noveho ve 26.2:
e ActiveTarget nyni mlze vyuZivat alternativni zdroj teploty ze sité (pokud je k dispozici).
e Pokud neni dostupny zZadny sitovy zdroj teploty, pouZije se teplota z ActiveTarget sondy.
* Toto chovani je stejné jako v predchozich verzich softwaru.
e Zrcadlové montované (transom) a trupové (in-hull) sondy jsou neustale ponorené, takZe poskytuji stabilnéjsi a presnéjsi
meéreni teploty. Pouzit lze také NMEA 2000 senzory teploty vody.

e Pri pouziti jednoho z téchto zdroju:

e Neni nutné cekat, aZz se sonda ActiveTarget pfizplsobi teploté vody
e Okamzité je dosazeno optimalni ostrosti obrazu

e Dochazi ke zlepseni skladani obrazu (stitchingu)
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VYLEPSENI SKLADANI OBRAZU ACTIVE TARGET® (PRIKLAD)

Snimky niZe ukazuji zlepSeni dosazené vybérem zdroje teploty vody, ktery je neustale ponoreny a okamzité po spusténi sondy ActiveTarget

poskytuje spravnou teplotu vody.

Snimek vlevo ukazuje situaci, kdy je jako zdroj teploty vybrana sonda ActiveTarget poté, co byla priblizné 30 minut uloZzena na palubé na
primém slunci. Snimek vpravo ukazuje vysledek ihned po spusténi, kdy byla jako zdroj teploty zvolena zrcadlové montovana sonda.

V dany den byla teplota povrchoveé vody 9,4°C, zatimco teplota vzduchu byla 26,7°C za jasného a slunecného pocasi.
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Mode Va
Forward

Reverse range

5ft

Forward range

100 ft

Down range

40 ft

Contrast
78%

Noise rejection
Low

Restore mode
default

More options
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VYBER ZDROJE TEPLOTY VODY | KROK 1

Teplota vody a hloubka jsou sdileny prostfednictvim sité NMEA 2000. Z tohoto dlvodu se nékteré sitové zdroje
dat nemusi v nabidce ,Network Data Source" zobrazit, dokud neni zarizeni aktivovano.

Aby byl tento zdroj dostupny, vyberte pozadovane zarizeni v:
Sonar = Nastaveni = Poufzit sitova data o hloubce a teploté.

o e - )

L+ system Internal sonar CH1 OFF L+ system Internal sonar CH1 OFF
{ \ ,
- | Internal sonar CH2 ON Internal sonar CH2 ON
| f S~ ) A W Features u Y Features u
WAYPOINTS | {\ B id Network sonar ON . Network sonar Disabled
N @ services @ services
( \ Log sonar... Log sonar... ActiveTarget 2-72.1.36
@ B7 Navigation View sonar log... B9 navigation View sonar log... HDS PRO 12:CH1
ALARMS
@ Chart Structure depth offset... 0.0ft @ Chart Structure depth offset... HDS PRO 12:CH1
] é’; Sonar Installation... é’; Sonar Installation... HDS PRO 12:CH2
VESSELS Restore sonar defaults... Restore sonar defaults... AIHD3-in-1
@ Autopilot @ Autopilot
Use network depth & temp data Disabled v Use network depth & temp data AIHD3-in-1 v
O g Cameras ActiveTarget installation... g Cameras ActiveTarget installation...
B Fuel ActiveTarget 2 pairing... B Fuel ActiveTarget 2 pairing...
| .\ Alarms .\ Alarms
R AUTOPILOT ~ ACTIVETARGET arwoe  [INGTRONENTS)
'l- I Inite 'l- I Inite
POZNAMKA: Vyberte pozadovany zdroj teploty ze
seznamdu.
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VYBER ZDROJE TEPLOTY VODY | KROK 2 (MOZNOST 1)

/meéna zdroje teploty vody prostrednictvim ,Network Data Sources"” podle zobrazeného postupu.

§@y Chart . §@y Chart .
-i.’- Sonar Device Name -i.’- Sonar Device Name
WAYPOINTS @ Autopilot Auto configure @ Autopilot Auto configure
> Q o b . @ o
AVARNIS lﬁ o Damping... lﬁ o Damping...
Device list Device list
== @ aarms Diagnostics @ aarms Diagnostics -
VESSELS ‘= units Sirius status ‘= units Sirius status
e () wireless NMEA2000 () wireless ALY
INFO & Network NMEA0183 & Network NMEA0183
E] Q Vessels Q Vessels
STORAGE $ Simulator $ Simulator
V' vV
Cmswresdetonr ®
#ps - #eps - #eps -2
® Vessel = # Vessel 7 # Vessel e
(a) 4 Sonar = 4 Sonar =
B Water | ature (Global) < a o ° 4 Water Temperature (Global) A
® Depth (Giooal) > HDS PRO 12 Sonar (AIHL 1 [This device.0] > n °
* © Aft Depth (Global) hd HDS PRO 12 Sonar (ActiveTarget 2 [819033211.0] - HDS PRO 12 Sonar (ActiveTarget 2 [819033211.0] 1 -
& Trip - ~ HDS PRO 12 Sonar CH2 [This device.0] - HDS PRO 12 Sonar CH2 [This device.0] -
& Time hd HDS PRO 12 Sonar CH2 [819033211.0] - HDS PRO 12 Sonar CH2 [819033211.0] -
® Unconfigured b HDS PRO 12 Sonar CH1 [819033211.0] A HDS PRO 12 Sonar CH1 [819033211.0] A
& Trolling A Sonar (ActiveTarget 2-72.1.28 - Sonar - Panel 2) - Sonar (ActiveTarget 2-72.1.36 - Sonar - Panel 2) -
& Depth (Global) - & Depth (Global) -
& Trip - & Trip -
1 Unselected Water Temperature 81.0 °F Water Temperature 82.4 °F

NOTE: Select the desired temp source from the list
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VYBER ZDROJE TEPLOTY VODY | KROK 2 (MOZNOST 2)

/meéna zdroje teploty vody prostrednictvim ,Edit Overlay / Upravit prekryti “ podle zobrazeného postupu.
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. Navigation
. Vessel frass?
- Sonar
Speed Through Water -
Structure Depth - anfigure
Water Distance -
-
Select
Configure device
Show devices
Data sources...

[ GPs 2
[ Vessel ¢
- Sonar -
[4 Water Temperature (Global) -
@ o
HDS PRO 12 Sonar (ActiveTarget 2 [819033211.0] 1 -
HDS PRO 12 Sonar CH2 [This device.0] >
HDS PRO 12 Sonar CH2 [819033211.0] he
HDS PRO 12 Sonar CH1 [819033211.0] b
Sonar (ActiveTarget 2-72.1.36 - Sonar - Panel 2) hd
[l Depth (Global) -
B Trip -

Water Temperature 82.4 °F

POZNAMKA: Vyberte pozadovany zdroj teploty ze seznamu.
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OBNOVENI| VYCHOZICH GLOBALNICH NASTAVENI — JAK NA TO

V pripadé, Ze se vas systém po aktualizaci 9
nechova podle o¢ekavani, doporucuje se

provést obnoveni vychozich hodnot W
2Ini 1 Q) T
globalniho nastaveni. o 1

P | »

*Obnoveni globalnich nastaveni neni po — A? h
aktualizaci softwaru pro vétsinu uZivateld N A P 4
nutné. e | 3 C/O\_)
STORAGE N oo ST AL

Ujistéte se, Ze jsou vdechna MFD zafizeni pfipojena pres ethernet k ActiveTarget® modulu(iim) a
vSechny systémy ActiveTarget jsou zapnuté.

Stisknéte: Stranky > Nastaveni > Systém > Obnovit vychozi >
zruSte zaskrtnuti Mistni Nastaveni a ujistéte se, Ze je zaskrtnuto pouze Globalni nastaveni, poté
stisknéte OK. Tento postup proved'te na vSech pfipojenych MFD zafizenich.

Obnoveni globalnich nastaveni vrati vsechny drive nastavené hodnoty Odchylky hloubky, Odchylky
uhlu a Odchylky kurzu zpét na 0. Tyto odchylky (pokud byly pouZity) bude nutné po resetu
globalnich nastaveni znovu nastavit.
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Q System Time...
* Features Quick access keys...
Wireless remote settings
@ services =
Datum...
.'? Navigation Coord system Degrees/Minutes v
@ Chart Magnetic variation Auto v
2 Satellites
= Sonar
Restore defaults. .
@ Autopilot
Power contral...
o)
Cameras Advanced...
B Fuel Connect and Register...

Select items to be restored or deleted. The display will restart.
All other displays should be powered down.

Local settings

Global settings v
Alarm history

Waypoints and routes

Trails

Autopilots

oK Cancel
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26.1 HLAVNI NOVINKY SOFTWAROVE VERZE

Noveé ve verzi 26.2:

* Podpora ActiveTarget® 2 XL

* Vlylepdeni ActiveTarget®

* Presnost indikatoru paprsku (Beam Indicator)

e Kvalita obrazu pfi nastaveni potlaceni Sumu (Noise Rejection) na ,O0ff"

® Opraven problém s automatickym rozsahem pri ru¢né nastaveném rozsahu

DalSi vylepSeni

* ZlepSeni sonarovych odezev u vybranych AIRMAR® CHIRP sond

* SideScan a DownScan Imaging™ jsou nyni dostupné ze sond StructureScan® 3D na multifunk&nich displejich
Simrad® NSX® a NSS® 4

® Opraven bug, kdy systém po kazdém restartu vyzadoval zménu vybéru mapovych dat pri pouziti vice C-MAP
map na stejné SD karté

LOWRANCE
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PODPORA ACTIVETARGET® 2 XL
Nové ve verzi 26.1 je pfidana podpora zcela nového systému ActiveTarget® 2 XL:

® Spickove rozliseni ve sve trideé:
RozliSeni naseho live sonaru uz bylo na Spickove urovni. Nyni je jeSté ostrejsi.

* NejvétSizorné pole:
Nenechte nic bez povSimnuti diky plnému 180° XL zZivému zobrazeni napfi¢ rezimy Forward, Down a Scout - vSe z jedné
sondy.

* Rychlé prepinani pohled(:
Poprvé lze okamZité prepinat mezi pohledy Forward XL a Down XL primo na displeji. Neni potfeba manipulovat se sondou -
jednoduse zvolite pozadovany pohled a lovite.

e Scout Live 360 v reZimu Dual Paired:
Spojenim dvou systém ziskate prvni 360° Zivy pohled Scout XL kolem celé lodi*.
*Vyzadovany dva sonarové moduly a dvé sondy. Pouze HDS PRO.

* Snadny upgrade:
Kompatibilita se stavajicim sonarovym modulem ActiveTarget 2 umoznuje mimoradneé jednoduchy prechod na novy systém.

| LOWRANCE



ACTIVETARGET® 2 XL | ZMENA REZIMU NA OBRAZOVCE

Prepinani mezi pohledy Forward XL a Down XL je stejné jednoduché jako vybér moznosti ,Rezim"

v postrannim menu na hlavnim panelu ActiveTarget.

Poznamka:

KdyZ je reZim nastaven na ,,Auto” a sonda je v orientaci Dopredu/Doll XL, vychozi rezim je
nastaven na ,Dopredu”.

Na rozdil od ActiveTarget® a ActiveTarget® 2 nevyZaduje pfepinani mezi témito dvéma

rezimy zménu orientace sondy, coz zlepSuje uzivatelsky komfort.

14 |

Dopredu

30 35 40
50 hFagdnjvard 3

Reverse ral *

10 5ft

15 P Forward range
::’:'?:;; y / 50 ft
20 R S L

Down range

50 ft

Power-Pole @

Contrast

A+l

Noise rejection
Low

40 Restore mode
default

=3 More options
50 = T
-15 -10 -5 N 5 10 15
-24 245 v
Down

TROLLING $»

Down range

30 ft

Contrast

Auto

Noise rejection

Medium
Restore mode
25 default
=85 More options
30 ST
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ACTIVETARGET® 2 XL | KOMPLETN{ PREHLED

Funkce Reverse Range byla pfedstavena v posledni verzi softwaru. Pouzitim Reverse Range,
Forward Range a Down Range ziskate plnou kontrolu nad zobrazenim a muzete sledovat svou

nastrahu i ryby kdekoli v zabéru.

e

Forward XL
Zacnéte od nulového bodu v levém hornim rohu a
maximalizujte pfedni zobrazeni snizenim Reverse
Range.

Anchor 49.0 %

Trolling
0 10 20 30 40 50

Mode

s

0 7n Forward

Reverse range

5 5ft

Forward range

70 ft

Down range

30 ft

Contrast

) ) Auto

Power-Pole (¥

Noise rejection
“ Low

Restore mode
/{1 default

TROLLING $~

More options
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Power-Pole (¥
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Down XL

Zacnéte od nulového bodu v horni ¢asti stredu

obrazovky a zvyraznéte sonarova data pred

sondou, pod ni i za ni pro optimalni vertikalni

prezentaci nastrahy.

Trolling Anchor 49.0 %

30 220 ET) W0 10 20

. ' i 35

Mode 4
Forward

Reverse range

35ft

Forward range

35ft

Down range

30 ft

Contrast
Auto

Noise rejection
Low

Restore mode

default

More options

Power-Pole (¥
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Reverse XL
ZvySenim Reverse Range odhalite vice prostoru za

sondou a rozsifite tak své zorné pole smérem

Anchor 49.0 %

dozadu.

Trolling
-60

-50

-40

-30

-10 ¥ 5

Mode 4
Forward

Reverse range

70 ft

Forward range

5ft
Down range

30 ft

Contrast
Auto

Noise rejection
Low

Restore mode
default

More options
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ACTIVETARGET® 2 XL | ODCHYLKA HLOUBKY

KdyZ je sonda ActiveTarget® nainstalovéna, nachdzi se pod hladinou vody.

Odchylka hloubky (Depth Offset), kterou najdete v instalacnim menu ActiveTarget, umoZnuje uZivateli kompenzovat ¢ast vodniho sloupce nad

sondou, ktera se nezobrazuje na displeji. V reZimu Dopredu, pri spravném nastaveni odchylky hloubky, se zobrazi i vodni sloupec mezi sondou a
hladinou, coZz umoznuje viditelnost az k hladiné vody.

MnozZstvi dodatecnych dat nad sondou zavisi na povrchové teploté vody. V chladnéjsich podminkach je nad sondou méné dostupnych dat, coz
znamena, Ze viditelna ¢ast hladiny se nachazi ve vétsi vzdalenosti od sondy.
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ACTIVETARGET ® 2 XL | SCOUT LIVE 360

Dva sparované systémy ActiveTarget 2 XL a displej HDS Pro odemykaji prvni
Scout Live 360 zobrazeni, které umoznuje presné nahazovani bez nutnosti

pohybovat lodi.

Zobrazeni Scout Live 360 se zobrazi v aplikaci AT Wide na domovské obrazovce
displeje HDS Pro, jakmile jsou v siti detekovany dva moduly ActiveTarget 2.
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Jakmile se zobrazi zobrazeni Scout Live 360, ovérte, Ze obraz podvodni scény je
presny a ze objekty jsou spravné umistény ve vztahu k plavidlu. Pokud scéna neni
spravna, zvolte ,Vymeénit sondu” nebo ,0tocit zobrazeni", dokud nebude

opravena.
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Stdby 39.0 %

Swap transducer

Flip view

Range

80 ft

Contrast

78%

Noise rejection
Low

More options

YAEINIER

Nejlépe je sledovat znamou
strukturu, jako je lodni rampa nebo
jiny objekt vycnivajici nad hladinu
vody, aby bylo mozné urcit, zda je
nastaveni spravné a zda je
kompozitni obraz vykreslovan
spravneé.
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ACTIVETARGET® 2 XL | PAROVANI A RUSENI PAROVANI SCOUT 360

KdyZ jsou na stejné siti, automaticky se zobrazi prlvodce parovanim
ActiveTarget® 2. Parovani lze provést vybérem zobrazeni Scout Live 360 a
kliknutim na ,Nastavit nyni”, nebo kliknutim na ,,Pozdéji" a nasledovanim
niZe uvedenych krokd v menu nastaveni Sonar.

Zobrazeni Scout Live 360 je dostupné pouze v aplikaci ActiveTarget®
Wide. Pokud chcete pouZivat oba systémy ActiveTarget® 2 XL jako
samostatné systémy v aplikaci ActiveTarget®, je nutné je odpojit (Unpair).

Sparovani

Settings

L system
* Features
& Services
'ﬁ Navigation
@ crart
é’; Sonar
@ Autopliot
Cameras
B rel

Internal sonar CH1
Internal sonar CH2
Network sonar

Log sonar...

View sonar log...
Structure depth offset...
Installation...

Restore sonar defaults...

Use network depth & temp data Disabled

ActiveTarget installation...

ActiveTarget 2 pairing...

Ruseni parovani

Settings

L system
* Features
@ Services
'ﬁ Navigation

@ crart

é’; Sonar
@ Autopliot

Cameras
B re

18 |

Internal sonar CH1
Internal sonar CH2
Network sonar

Log sonar.

View sonar log...
Structure depth offset...
Installation...

Restore sonar defaults...

Use network depth & temp data Disabled

ActiveTarget installation...

ActiveTarget 2 pairing...

00ft

Settings
£ system
* Features
[
.‘? Navigation
@ chart
;‘;’; Sonar

@ Autopliot

Cameras
B ruel

&) settings

OFF

00ft

L system
* Features
@ Services
Navigation

Chart

e @

Sonar
Autopilot

Cameras

=0 e (-

Fuel

Internal sonar CH1
Internal sonar CH2
Network sonar

Log sonar...

View sonar log...
Structure depth offset...
Installation...

Restore sonar defaults...

Use network depth & temp data Disabled

ActiveTarget installation...

ActiveTarget 2 pairing...

Internal sonar CH1
Internal sonar CH2
Network sonar

Log sonar.

View sonar log...
Structure depth offset...
Installation...

Restore sonar defaults...

Use network depth & temp data Disabled

ActiveTarget installation...

ActiveTarget 2 pairing...

00ft

0.0M

ActiveTarget 2 Pairing

Please select the current mounting type to configure
the ActiveTarget 2 Dual Pairing sonar feature.

Later

ActiveTarget 2 Pairing

ActiveTarget 2 dual sonar is paired.

=8
~

Unpair

i ActiveTarget 2 Pairing ®|

Please select the current mounting type to configure
the ActiveTarget 2 Dual Pairing sonar feature.

Scout 360

® ActiveTarget 2 Pairing

ActiveTarget 2 dual sonar is now ready to use. You
«can adjust these settings at any time in
Home>Settings>Sonar>ActiveTarget 2 pairing.

Configure no v Finish

® ActiveTarget 2 Pairing

Restore cursor

i
Bl New waypoint.

Measure

Find..

Overlay

Off

More options

®

®

Transducers unpaired successfully. You can pair your
ActiveTarget 2 transducers running the pairing setup.

These settings can be found in
Home>Settings>Sonar>ActiveTarget 2 pairing.

Edit Finish

RYAEINIER

Parovani neni podporovano, pokud
jsou v ramcistejné sité pouzivany
jeden ActiveTarget® 2 a jeden
ActiveTarget® 2 XL.

ActiveTarget 2 Pairing )

Two different transducer types were found in the
network. Please connect two transducers of the same
type to configure the ActiveTarget 2 Dual Pairing sonar
feature.

Transducer type mismatch found

OK

VySe uvedené dialogoveé okno
se zobrazi, pokud jsou
detekovany dvé sondy
ActiveTarget, které nelze
sparovat.
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ACTIVETARGET® VYLEPSENI | KVALITA OBRAZU PRI POTLACENI
SUMU ,Vypnuto®

V této noveé verzi softwaru bylo nastaveni potlaceni Sumu ,Vypnuto"” vylepseno tak, aby se snizilo ruSeni a Sum na
obrazovce. To umoznuje lepsi viditelnost struktur, ryb a vasi nastrahy na displeji.

Previous Software NEW 26.1 Software
Trolling Stdby 62.0 % Mode P Trolling ____ Stdby62.0% Mode P
10—~—20 30 40 sol 60 70 80 Eornard 10——20 30 40 50 60 70 80 Eoiward
ty' { | Reverse range Reverse range
\ 10 ft | 10 ft

Forward range / Forward range
| 100 ft f 100 ft
Down range / Down range
40 ft || 40ft
Contrast Contrast
79% g ‘ 79%
A | Noise rejection A Noise rejection
0] (0)i 0 ‘ (0)i
: : ' el
o 4 30 ' )
° Restore mode ° Restore mode
= default [= default
35 |/
More options 40 gy ’ More options
| =1

20 | LOWRANCE
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ACTIVETARGET® VYLEPSENI IKONY INDIKATORU PAPRSKU (BEAM
INDICATOR)

ACTIVETARGET® VYLEPSENI IKONY INDIKATORU PAPRSKU

Indikator paprsku ActiveTarget® byl vylep3en tak, aby presnéji zobrazoval smér pohledu sondy ActiveTarget®. To umoZfiuje pfesnégji
lokalizovat cile a nahazovat na né.

Drive, pokud nebyl v siti pfipojen externi kompas, indikator pouZival vypocitany kurz plavidla zaloZzeny na COG (course over ground), coZ
mohlo vést k nepresnému nebo nestabilnimu chovani pri stani na misté nebo pomalé plavbé.

Pro optiméalni vykon se doporucuje externi kompas pfipojeny k multifunkénimu displeji pies sit NMEA 2000®. Pokud je kompas v siti
pritomen, indikator paprsku se zobrazuje ve vztahu ke kurzu plavidla. Tj. pokud je sonda nasmeérovana stejnym smérem jako kurz
plavidla, indikator bude smérovat k horni ¢asti obrazovky.

Pokud je pripojen samostatny multifunkcni displej bez externiho snimace kurzu, indikator paprsku se zobrazuje ve vztahu ke svétovym
stranam. Tj. pokud je sonda nasmérovana na sever, indikator bude smérovat k horni ¢asti obrazovky bez ohledu na kurz plavidla.

Indikator paprsku lze dale optimalizovat pomoci nastaveni,Odchylka sméru” v instalaénim dialogu ActiveTarget®. Rozsah nastaveni je
omezen na = 10°.

Settings ® Settings ® . A N 10 20 30 40 50 Mode s
S— S —— ActiveTarget installation 3 60| Forvard
nternal sonar oN nternal sonar oN
£ system L system riesll wWalc 10 Heading offset (deg) ® Revene e
Internal sonar CH2 OFF Internal sonar CH2 OFF . . - 5 ft
W Features W Features Water temperature calibration (°F) +00.0 A
Network sonar on Network sonar oN 0 20 Forward range
) ag ) o | 60 ft
& Services Log sonar... & services Log sonar... I 30 . ‘
) ) Angle offset (deg) oW tae
.‘f Navigation View sonar log... .‘f Navigation View sonar log... 0 80 ft
40 42
Structure depth offset... 0.0 ft Structure depth offset... 0.0 ft . Contrast
@ chan & cnart Heading offset (deg) NG
Installation... Installation... 50
é’—, Sonar é Sonar 0 Noise rejects
Restore sonar defaults... Restore sonar defaults... : o < > Low
. . E
@ Autopilot Use network depth & temp data Disabled v @ Autopilot Use network depth & temp data Disabled v Restart conflg wizard 3 B,
g
n 5 . n . =170 OK Cancel default
A S ActiveTarget installation... A ActiveTarget installation... N
Save Cancel 80 N om o
lﬁ Fuel lﬁ Fuel P B — —_ S SRl

| LOWRANCE



22

ACTIVETARGET® OPRAVA AUTOMATICKEHO ROZSAHU

V pfedchozich verzich softwaru se ActiveTarget® nékdy ,automaticky piepinal rozsah" (auto ranging), i kdyZ byl nastaven pevny
manualni rozsah. Bylo to zplsobeno tim, Ze zdroj ActiveTarget® v aplikaci Sonar byl nastaven na ,Auto”.

Pfed touto novou verzi bylo nutné deaktivovat automaticky hloubkovy rozsah (Auto depth range) pro zdroj ActiveTarget® v aplikacich
Sonar a DownScan Imaging™, aby se zabranilo obasnému chovani automatického prepinanirozsahu.

Tato novéa verze softwaru tuto chybu opravuje a ActiveTarget® jiZ neprovadi automatické piepinani rozsahu, pokud je v aplikaci
ActiveTarget® nastaven pevny manualni rozsah.

| LOWRANCE






VYLEPSENI CHIRP U VYBRANYCH SOND AIRMAR®
Vylep$eni citlivosti a sily navratu cile pfi pouziti AIRMAR® High Wide a Medium CHIRP.

Predchozi Software NOVY 26.1 Software
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KOMPATIBILITA STRUCTURESCAN® 3D SE ZARIZENIMI SIMRAD NSX®
& NSS® 4

Multifunkéni displeje Simrad NSX® a NSS® nyni mohou pouZivat StructureScan® 3D jako zdroj pro DownScan Imaging™ a SideScan
Imaging, avSak bez podpory 3D funkcionality.

Multifunkéni displeje Simrad NSX® a NSS® musi byt aktualizovany na nejnovéjsi softwarovou verzi 2.3 z diivéjsi ¢asti tohoto roku.
Sonarovy modul StructureScan® 3D musi byt aktualizovan na tuto novou softwarovou verzi 26.1.

Modul MUSI byt aktualizovan z jednoho z nasledujicich zafizeni: HDS® Gen3, HDS® Carbon, HDS® Live, HDS® Pro

e Elite FS®
« NSS®Evo2, NSO® Evo2, NSS® Evo3, NSO® Evo3

@ Ssimulation s
4,4 m : ! i o ; SideScan settings X
A 30,2« - DownScan settings X SideScan settings e
Trolling | §3p-71.1.25
Il  s3p71.125 >
R Il | s3p721.26 > Il  s3p721.26 >
@ Range >
Auto 25m
Contrast SETTINGS SETTINGS
et Auto 2
-0- e %ﬂ :alette > Range 3 Range 5
Lighting 9 m 25 m
= >
Al Contrast . Contrast N
Range lines
Helps to estimate depth ® Auto Auto
of targets
View 1 Palette
Left & Right 2 y Palette > “h 1 >
1 -
Flip view
(
5w - 25 [
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INFORMACE 0 STAZENI

Nejnovejsi verze softwaru je k dispozici ke
stazeni na strance:

D) 0004435 g

https.//www.lowrance.com/downloads/

Jak updatovat software

MFD software files:
EliteFS-26.2-72.1.36-Standard-1.upd
HDS_Carbon-26.2-72.1.36-Standard-1.upd
HDS_Live-26.2-72.1.36-Standard-1.upd
HDS_PRO-26.2-72.1.36-Standard-1.upd
Sonar Module software:
ActiveTarget-26.2-72.1.36-Standard-1.upd
S3100-26.2-72.1.36-Standard-1.upd
S5100-26.2-72.1.36-Standard-1.upd
Sonar_Hub-26.2-72.1.36-Standard-1.upd
StructureScan3D-26.2-72.1.36-Standard-1.upd

| LOWRANCE
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